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 R2A25416SP データシート 

R2A25416SP 
CAN トランシーバ IC 

概要 

R2A25416SP は、CAN プロトコルを適用した LAN システムにおいて、コントローラ用マイコンとこれらを
接続するバス配線インタフェース用 IC です。R2A25416SP は、バス配線にコントローラ用マイコンからの信
号を送信する機能、および他マイコンからバス配線を介して送信された信号を受信する機能を兼ね備えてい
ます。 

特長 

 “ISO-11898-2”仕様準拠  

 高速通信対応/1Mbps (max) 

 通常動作    Standby 機能搭載 

 過温度検出回路内蔵 

 過電流検知回路内蔵(天絡/地絡保護) 

 EMI ノイズの低減 

 低スタンバイ電流/20μA(max) 

 CAN バスウェイクアップ対応 
 

ブロックダイアグム 
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ピン配置 

 

 

端子機能 

ピン番号 端子名 機能 

1 Txd 送信データ入力端子。コントローラ用マイコンの送信端子と接続 

2 GND GND 端子 

3 Vcc 電源端子 

4 Rxd 受信データ出力端子。コントローラ用マイコンの受信端子と接続 

5 NC Not Connected 

6 CANL CAN バス出力端子("L"レベル用) 

7 CANH CAN バス出力端子("H"レベル用) 

8 MODE Active モード/Standby モード選択端子 

 

機能表 

Txd MODE 動作モード CANL CANH Rxd 

0 0 Dominant Low(output) High(output) 0 

1 or floating 0 Recessive 0.5Vcc(Typ) 0.5Vcc(Typ) 1 

- 1 or floating Standby 0V(Typ) 0V (Typ) 1 

- 1 or floating Dominant (Wakeup) Low(input) High(input) 0 
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絶対最大定格 

(Ta=25℃) 

項目 記号 定格値 単位 適応端子 

電源電圧 Vcc -0.3～7.0 V Vcc 

-0.3～Vcc+0.3 V Txd. MODE 
入力電圧 Vin 

-40～40 V CANL, CANH 

動作温度 Topr -40～125 ℃ - 

保存温度 Tstg -50～150 ℃ - 

 
 

電気的特性 

(Ta=-40～125℃, 4.5V<Vcc<5.5V)  

項目 記号 条件 Min Typ Max 単位 適用端子 

電源電圧 Vcc - 4.5 - 5.5 V Vcc 

消費電流 1 IccD 
Txd:GND,MODE:GND 
CANL-CANH:60Ω終端 

- - 70 mA Vcc 

消費電流 2 IccR 
Txd:open,MODE:GND 
CANL-CANH:60Ω終端 

- 6 15 mA Vcc 

消費電流 3 IccStby 
Txd:open,MODE:open, 

CANL,CANH:open 
- - 20 μA Vcc 

 
 

電気的特性(Transmitter セクション) 

 RL:60Ω/CANL～CANH 間終端抵抗 
 Vdiff=VCANH-VCANL 
 Recessive/Txd:Vcc, MODE:GND, Dominant/Txd:GND, MODE:GND 
 

 (Ta=-40～125℃, 4.5V<Vcc<5.5V) 

項目 記号 条件 Min Typ Max 単位 適用端子 

入力 High 電圧 VIH - 2.4 - Vcc+0.3 V Txd,MODE 

入力 Low 電圧 VIL - -0.3 - 0.8 V Txd,MODE 

入力抵抗 Rin - 10 25 60 kΩ Txd,MODE 

VCANL, 

VCANH 

MODE：GND 

(Active モード) 
0.4Vcc 0.5Vcc 0.6Vcc V 

Recessive 
バス電圧 VCANL, 

VCANH 

MODE：VCC 

(Standby モード) 
-0.1 0 0.1 V 

CANL,CANH

リーク電流 ILO -2.0V<CANL,CANH<7.0V -2 - 2 mA CANL,CANH

VCANH Dominant 2.75 - 4.5 V CANH 出力電圧 

VCANL Dominant 0.5 - 2.25 V CANL 

Dominant 

Vcc=5V 
1.5 - 3 V Difference 

出力電圧 
Vdiff 

Recessive -0.5 - 0.05 V 

CANL,CANH

IsCANH - -180 - -70 mA CANH 
出力ショート電流 

IsCANL - 70 - 180 mA CANL 

TSD - 150 - 190 ℃ 注 1 
過温度遮断点 

TSD(hys) - - 10 - ℃ 注 1 

注1. 設計仕様です。納入時の試験は行いません。 
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電気的特性(Receiver セクション) 

 RL:60Ω/CANL～CANH 間終端抵抗 
 Vdiff=VCANH-VCANL 
 Txd:Vcc, MODE:GND, -2.0V<CANL,CANH<7.0V 

 (Ta=-40～125℃, 4.5V<Vcc<5.5V) 

項目 記号 条件 Min Typ Max 単位 適用端子 

Difference 
検出電圧 

(Recessive) 

Vdiff(R) - 0.5 0.6 0.7 V CANL,CANH

Difference 
検出電圧 

(Dominant1) 

Vdiff(D1) - 0.7 0.8 0.9 V CANL,CANH

Difference 
入力電圧 

(Dominant2) 

Vdiff(D2) MODE:Vcc 1.0 - - V CANL,CANH

Difference 
入力電圧 

(ヒステリシス) 

Vdiff(hys) Vdiff(hys)=Vdiff(D1)-Vdiff(R) 100 200 400 mV CANL,CANH

出力 High 電圧 VOH IRxd=-100μA 0.8Vcc - Vcc V Rxd 

出力 Low 電圧 VOL IRxd=1mA - - 0.1Vcc V Rxd 

CANH 入力抵抗 Rin - 5 - 50 kΩ CANH 

CANL 入力抵抗 Rin - 5 - 50 kΩ CANL 

CANH,CANL 
間入力抵抗 

Rdiff - 10 - 100 kΩ CANL,CANH

 
 

電気的特性(タイミングセクション) 

 CANL～CANH 間終端回路 (図 6参照) 
 Txd input tr/tf:5.0ns/1.2V 
 CRxd:15pF/Rxd～GND 

(Ta=-40～125℃, 4.5V<Vcc<5.5V) 

項目 記号 条件 Min Typ Max 単位 適用端子 

転送速度 - - - - 1 Mps - 

遅延時間 1 tonTxd MODE:GND/図 1参照 - - 140 ns 
Txd, 

CANL,CANH

遅延時間 2 toffTxd MODE:GND/図 1参照 - - 140 ns 
Txd, 

CANL,CANH

遅延時間 3 tonRxd MODE:GND/図 1参照 - - 280 ns Txd,Rxd 

遅延時間 4 toffRxd MODE:GND/図 1参照 - - 280 ns Txd,Rxd 

遅延時間 5 tConRxd MODE:GND/図 2参照 - - 140 ns 
Rxd, 

CANL,CANH

遅延時間 6 tCoffRxd MODE:GND/図 2参照 - - 140 ns 
Rxd, 

CANL,CANH

Wakeup1 tWAKE Txd:GND/図 3参照 - - 5 μs MODE,Rxd 

Wakeup2 tdRxdL 
Txd:Vcc,MODE:Vcc, 
図 4参照 

0.5 - 5 μs 
CANL,CANH,

Rxd 
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タイミングチャート 

図 1 通常動作/Transmit (MODE= “L”)  

 

 

図 2 通常動作/Receive (MODE= ”L”)  
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図 3 スタンバイ=>通常動作 (Txd= ”L”)  

 

 

図 4  Wakeup (MODE= ”H”)  

 
*: Vdiff のドミナント信号レベル（Vdiff（D2））が tdRxdL 以上の時、Wakeup 検出（Rxd=“L”）する。 
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バスドミナント発生時におけるモード遷移時の Rxd 端子 

R2A25416SP はスタンバイモード中、バスが一定時間以上ドミナント継続を検出することにより、Rxd 端子
を"L"にします(図 4参照)。Rxd 端子はノーマルモード、スタンバイモードの状態に関わらずバス状態を出力
します。 

バスがレセッシブ状態のとき、モードが遷移しても Rxd 端子の出力は"L"(ドミナント)になることはありま
せん。しかしバスがドミナント状態のとき、MODE 端子の切り替え直後、Rxd 端子の出力は一旦"H"になりま
す。このため、バスがドミナントに固着した状態でスタンバイに移行すると、ノーマルモード時の Rxd 出力
(="L")から一旦"H"を出力した後、バスがドミナント状態であることにより RxD 端子が"L"になります(図 5参
照)。 

実使用において、この動作が問題になる場合は、制御マイコンのソフトウェアにより、スタンバイ移行後、
15s より長い時間、Rxd の立下りエッジを無視するなどの対策をお願いします。 

 

図 5 モード切り替え時の RxD 
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テスト回路 

図 6 テスト回路 

 

 

アプリケーション例 

図 7 アプリケーション例 
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外形寸法図 
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改訂記録 R2A25416SP データシート 
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